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IR Gaffel sensor - Tacho meter (omdr. tæller) 
 

 
 
 
 

 
 

Receiver del 
Ben 1 : Vcc 

 
Ben 2 : Vo 
 
Ben 3 : GND 
 
 

Transmitter del 
Ben 4 : Anode 
 
Ben 5 : Cathode  

 
 
 
 

 

 

 

Alt efter spændingen der bruges til gaffellæseren, så skal R1 ændres. Ved 
Arduino forsyning, bør den ikke være under 68 Ω (se tal for spændinger og 

strømme på side 5) 
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Kode til test 
Her skal Vo forbindes til Arduinoens pin A0 (Analog IN). Her læses der værdier mellem 0 = 0V 
og 1023 = 5V 

 
 

Kode til Tachometer 
Her udnyttes Arduinoens interrupt function. Hver gang der kommer en opadgående puls på port 2, så 
vil isr() funktionen blive kaldt. Så her afbrydes den normale programkørsel i Loop() funktionen. Så alle 
pulser inden for 1000 ms. vil blive talt op, beregnet og præsenteret på Comporten som et RPM tal. 
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